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Manufacturer:

Address:

Declares that:

-
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CE DECLARATION OF CONFORMITY

FAAC SpA.

Via Calan, 10 - 40069 Zola Predosa BOLOGNA - ITALY

E045 remote Programmer

conforms to the essential safety requirements of the following EEC directives
2006/95/EC Low Voltage Directive
2004M108/EC  Electromagnetic Compatibility Directive

Additional note:

this product underwent tests in a téplcal uniform configuration
(all products manufactured by FAAC S p A).

Bologna, january the 1 2012

The Managing Director
A. Marcellan Q i

Vyrobce:
Adresa:

Deklaruje Ze:

CE PROHLASENI O SHODE

FAAC S.p. A.
Via Calari, 10 — 40069 Zola Predosa, BOLOGNA - ITALIE
E045 fidici jedotka

je konstruovan, aby odpovidal zdkladnim bezpecnostnim pozadavkim dle

nasledujicich EEC smérnic:

2006/95/EC Nizkonapét'ové normy
2004/108/EC Smérnice elektromagnetické kompatibility

Ptidavné poznamky:
Tento produkt byl testovan v typické konfiguraci a podle standardii vsech produktt
produkovanych firmou FAAC S.p.A

Bologna, 1.ledna 2012

Obchodni feditel
A. Marcellan
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DULEZITE INFORMACE PRO INSTALACNI TECHNIKY
HLAVNIi BEZPECNOSTNi PREDPISY

UPOZORNENI! Bezpodmineéné zajistéte
bezpecnost lidi. Proto je nutné seznamit se, se
vSemi nasledujicimi instrukcemi. Nespravna
instalace nebo nespravné pouziti zarizeni muze
zpusobit vazné zranéni lidi.

Peclivé si prectéte instrukce pied
zapocetim instalace.

Nenechavejte ledabyle pohazeny obalovy
material, hlavné v pfipadé¢, pohybuji-li se

Vv okoli déti.

Ulozte si nasledujici instrukce pro pozdéjsi
pouziti.

Tento produkt byl vyroben pouze pro pouziti
popsané v tomto dokumentu. Kazdé jiné
pouziti, které neni uvedené v manualu, miize
poskodit zafizeni, nebo mtize byt zdrojem
nebezpedi.

FAAC odmita ptevzit jakoukoliv pravni
odpovédnost za skody zptisobené
automatickym systémem, pfi pouZiti jiném,
nez pro ktery je zamyslen.

Neinstalujte zatizeni v explozivni atmosféie
nebo v hotlavém nebezpecném prostiedi.
FAAC neni odpovédny za poskozeni
zatizeni, které je motorizovano, a ani
neodpovida za poskozeni vznikla béhem
pouzivani.

Instalace musi odpovidat normé EN 12453 a
EN 12445.

Pro zemé mimo EU musi byt zachovana
adekvatni bezpec¢nost dle popisu v tomto
dokumentu a musi byt splnény piedpisy
zeme, v které je provedena instalace.

Pred zapocetim jakékoliv prace na zatizeni
vypnéte hlavni ptivod a odpojte baterie.
Hlavni ptivod napajeni automatického
systému musi byt vybaven dvou polovym
jistiCem, se vzdalenosti otevienych kontaktti
3 mm nebo vétsi. Doporucuje se 6A jistic.
Ujistéte se, Ze je nadiazen€ zapojeny
proudovy chranic s citlivosti 0,03 A.
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PresvédcCte se, Ze je spravng provedené
uzemnéni a pospojeni.

Automaticky systém je vybaven vnitini
ochranou proti ptivieni, je vSak v kazdém
ptipadé€ vyzadovana kontrola, aby zatizeni
odpovidalo normam podle bodu ¢. 9.
Bezpec€nostni zatizeni (EN 12978 norma)
chrani vSechna nebezpecna mista proti riziku
mechanického pohybu, jako jsou drceni,
vleceni a stfihani.

Doporucuje se pouziti nejméné jednoho
signaliza¢niho svétla pro kazdy systém jako
upozoriiovaci znamend.

FAAC odmita ptevzit jakoukoliv
odpovédnost, jsou-li v automatickém
systému pouzity komponenty od jinych
vyrobct nez je FAAC.

Pii udrzbé pouzivejte pouze originalni
nahradni dily FAAC.

Neupravujte Zzadnym zptisobem komponenty
automatického systému.

Instala¢ni technik je povinen piedat v§echny
informace uvedené v manualu provozovateli,
dale také informace tykajici se nouzového
provozu zafizeni a upozoriiovani na
automaticky systém.

Znemoznéte pristup k zatizeni détem a
dospélym v dob¢ kdy je zafizeni v provozu.
Nenechévejte dalkové ovladac nebo ostatni
pulzni ovladace v dosahu déti, aby nemohlo
dojit k nechténému spusténi.

Prijezd skrz branu je povolen pouze tehdy,
je-li brana cela oteviena.

Uzivatel nesmi nikdy sam opravovat
zafizeni, vzdy musi ptivolat technika
proskoleného na produkty FAAC.

VSechno co neni primo uvedeno v téchto
instrukcich, neni povoleno.

VYSVETLENI SYMBOLU

e Tento symbol & oznacuje informace, které jsou dilezité pro bezpecnost lidi a daleZité pro

ochranu automatického systému.

o Tento symbol BE¥ ypozoriiuje na specifikaci nebo funkce produktu.
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RiDiCI JEDNOTKA E045

Dékujeme, ze jste si vybral jeden z nasich produktt a véfime, Ze s nim budete maximalné spokojen.
Vsechny naSe produkty jsou vysledkem dlouholetych zkuSenosti v oblasti automatickych systémi.

1. TECHNICKA SPECIFIKACE

UCEL ZARIZENI: tato tidici jednotka byla navrzena a vyrobena za uéelem ovladani kiidlovych bran,
pro kontrolu prijezdu vozidel a prichodu osob.

Béhem programovani si mtizete zvolit jednu z funk¢nich logik.

Programovani fidici jednotky je rozdéleno do dvou trovni (ZAKLADNI a ROZSIRENA) a provadi se
pomoci programovacich tlacitek a LCD displeje.

Tab. Technicka specifikace

Hlavni napajeci napéti Se spinanym zdrojem 230V ~ £ 15%, 50/60 Hz

Piikon odebirany ze sité Stand By = 4W; MAX okolo 800W

MAX zatéZ motoru 800W

Napajeni pro prisluSenstvi 24V =

MAX. proud piislusenstvi +24V MAX 500mA | BUS-2EASY MAX 500mA
ZAMEK (FAAC) 12 V~/24 V=

Provozni teplota prostiedi od -20°C do +55°C

Bezpecnostni pojistka napdjeciho zdroje F1=25A

Pracovni ¢as Samoucici pies SETUP — (Max 4 min a 10 sek)

Cas pauzy Programovatelny (od 0 do 9 min. a 50 sek)

Sila motoru Programovatelna 50 stupni

Vstupni konektory Modul XF433/868, USB

Vstupni svorkovnice Pfivodni napajeni, BUS-2EASY, OPEN-A,OPEN-B,
STOP

Vystupni svorkovnice Majak, Motory, Elektrozamek, Vystup1, Napajeni pro
pfisluSenstvi
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2. PRIPRAVA PRED INSTALACIH

& Z bezpecnostnich divodi je pro lidi diileZité, aby dodrZovali vSechny instrukce popisované

vV tomto manualu. Nespravna instalace nebo nespravné pouZivani tohoto produktu, miiZe zpisobit
vazna zranéni lidi. Pied provadénim instalace si peclivé prostudujte tento manual. Manual uschovejte
pro mozné budouci pouziti.

& Vidy vypnéte napajeni, neZ za¢néte provadét jakékoliv prace (zapojeni, udrzba) na Fidici
jednotce.

Vidy od sebe oddélujte napajeci kabely z fidici jednotky a bezpe¢nostni kabely (tla¢itko, prijimac,
BUS-2EASY enkodér, fotobuiiky, atd.). Aby se zabranilo nechténému elektrickému ovliviiovani,
pouzivejte oddélené kabely nebo kabely stinéné (s uzemnénym stinénim).

e Piesvédcte se, Ze systém je jiStén dvoupdlovym jistiCem podle platnych norem.
e  Zkontrolujte piitomnost odpovidajiciho uzemnéni.

3. POPIS RIDICi JEDNOTKY — ROZLOZENI KOMPONENTU
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LCD | Signaliza¢ni / Programovaci displej
SW1 |, +/R1“ Programovaci tlacitko
SW2 »-IR2“ Programovaci tla¢itko
SW3 ,F* Programovaci tlacitko
DL7 ,»S TOP* LED signalizace vstupu
DL8 ,,OP-B*“ LED signalizace vstupu
DL9 ,,OP-A“ LED signalizace vstupu
DL10 | ,,USB* Signaliza¢ni LED
DL11 |,,RADIO1-XF* Signaliza¢ni LED (OMNIDEC)
DL12 |, RADIO2-XF* Signaliza¢ni LED (OMNIDEC)
DL13 |,,.ERROR* Chyba/alarm LED
DL14 | ,,.BUS MON“BUS2-EASY diagnosticka signaliza¢ni LED
DL15 | LED signalizace zafizeni BUS-2EASY aktivni
DL16 | LED Pfitomnost napajeni mikroprocesoru
DL17 | +24V= LED pfitomnost napajeni ptislusenstvi
J1 230V ~ £ 15% Konektor napajeni
J2 Konektor pfipojeni motorti a majaku
J3 Konektor vstupti
J5 XF433/868 (OMNIDEC) konektor modulu pfijimace
Kanal 1 — OPEN A (Uplné otevieni)
Kanal 2 — OPEN B (Caste&né otevieni)
J8 HOST USB-A konektor hromadné paméti
J9 +24V= Konektor pfipojeni napajeni piislusenstvi
J10 Konektor BUS2-EASY
J11 Konektor ptipojeni signaliza¢niho svétla / elektrozamku
F1 Bezpecnostni pojistka motort a napajeciho zdroje




4. ELEKTRICKE ZAPOJENI
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4 OPEN A OPEN B STOP N
Uplné otevieni briny Caistefné otevieni Brina stop
(kontakt N.O. (kontakt N.O.) (kontakt N.C.)
Motor jednokfidlé mstalace r \ L 12\":
nebo motor, ktery se otevira 5 l | _ 24V==
prvni pii otevirdni | )_I | — hﬁ}' —
OVer | )10 :
294V =
3w
.—

PE N L 1M12 3,4M25 6 7 8 9 10 N 15 16 17 18 A A
|“achman | |com Op ci|oom op LH-I'—'| |u=.mpasrm ‘_ Tas o+ ‘ ‘m_|m;:14
. Pro zapojeni fotobunék a —

" Modry nebo Sedy  bezpeénostnich zafizeni MAX

\_ ¢téte odpovidajici kapitoha. 500 mA Y.

4.1 J1 - HLAVNI PRIVOD NAPAJENI

PE Uzemnéni & Pro spravnou funkci je nutné zapojeni vodice

N Ptivod napéajeni uzemnéni. Piresvédéte se, Ze je privodni napajeni
230V~ +15% Stfedni vodi¢ jisténo odpovidajicim jisti¢em.

L Ptivod napéjeni
230V~ £15% Faze

4.2 J2-MOTORY A MAJAK

1 | M1-COM Motor 1 - spole¢ny (= M1 = prvni kfidlo pfi otevirani nebo zapojeni

2 |M1-0OP Motor 1 — faze OP jednok¥idlé brany

3 | M1-CL Motor 1 — faze CL M2 = druhé k¥idlo pfi otevirani — nelze pouZit pro

4 | M2-COM | Motor 2 - spoleény jednokf¥idlou branu

5 | M2—-0OP Motor 2 — faze OP = Pro zajisténi spravného svméry ota¢eni motoru ctéte

6 | M2—-CL Motor 2 — faze CL kapitolu 6.4 SETUP — UCENI PRACOVNICH
CASU

; MAJAK Zapojeni majaku (MAX 60W)
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4.3 J3 - VSTUPY OVLADACICH A BEZPECNOSTNICH ZARIZENI
9 | OP-A | OPEN-A, kontakt N.O. Zapojte tlacitko nebo jiny pulzni generator, ktery sepnutim
UPLNE OTEVRENI kontaktu zptisobi UPLNE otevieni obou kiidel.
10 | OP-B | OPEN-B, kontakt N.O. Zapojte tlacitko nebo jiny pulzni generator, ktery sepnutim

CASTECNE OTEVRENI | kontaktu zpiisobi CASTECNE otevieni.
&= 2 motorovy systém = 100% otevi‘eni kiidla 1

. 1 motorovy systém = 50% otevi-eni kiidla 1
Je-li, nastavenim logiky vyZadovan piikaz zavirej CLOSE (b. [),
vstup OPEN B se automaticky nastavi na funkci CLOSE-N.O.
(ptikaz pro zavirani kiidel)

V pripadé instalace vice pulznich zarizeni s funkci OPEN-A nebo OPEN-B se jejich kontakty N.O.
zapojuji paralelné (viz odpovidajici schéma zapojeni).

11 | STOP | STOP, kontakt N.C. Zapojte tlacitko nebo jiny pulzni generator, ktery rozepnutim
kontaktu zptisobi zastaveni pohybu automatického systému.

V piipadé instalace vice zaFizeni s funkci STOP zapojte jejich kontakty N.C. do série ( viz odpovidajici
schéma zapojeni).
Neni-li pouZito Zadné zaiizeni s funkci STOP, propojte svorku STOP s GND.

Ptiklad paralelniho zapojeni 2 N.O. kontaktl Priklad sériového zapojeni 2 N.C. kontakti
i iy e "\I
o/ .
— - o ' pamn ' 0
/ .




4.4 J9 - NAPAJENI PRISLUSENSTVI
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12 - GND — Minus napéjeni prislusenstvi
g + +24 — Plus napajeni ptislusenstvi (MAX. zatizeni = 500 mA)

4.5 J9 — NAPAJENI PRISLUSENSTVI

20

W.L.

Vystup Signaliza¢niho svétla 24 V= (MAX. zatizeni 100 mA)

21

LOCK

Elektrozamek (12V~ nebo 24V=) sepne
na 2 sekundy pied otevienim k¥idla 1

Neni-li pouzit BUS2-EASY enkodér,
elektrozamek je aktivovan pted kazdym
ptikazem otevirej (nezalezi na pozici kiidla).
Je-li pouzit BUS2-EASY enkodér, elektrozamek
je aktivovan pouze ptred oteviranim ze zaviené
pozice.
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4.6 J10 — BUS-2EASY PRISLUSENSTVI

Tato tidici jednotka obsahuje obvody BUS-2EASY pro zjednodusené propojeni s mnoha bezpecnostnimi
zatizenimi typu BUS-2EASY (MAX. 16 pari fotobun¢k), enkodéry a kontrolnimi zatizenimi.

¥ Nejsou-li zapojena zadna BUS-2EASY zatizeni, ponechte svorkovnici BUS2-EASY volnou.
BUS-2EASY fotobuiiky

Predtim nez zapojite fotobunky, nastavte spravné adresy podle typu pouziti, podle pozice a v zavislosti na
opera¢nim modu.

Fotoburiky zaviraci: jsou aktivni pouze pii
zaviracim pohybu a ochranuji prostor zavirani pred
nechténym stfetem s pohybujicimi se kiidly.
Fotobuiiky oteviraci: jsou aktivni pouze pfi
oteviracim pohybu a ochranuji prostor otevirani pred
nechténym stetem s pohybujicimi se kiidly.
Fotobuiriky oteviraci/zaviraci: jsou aktivni jak pti
zaviracim pohybu, tak 1 pfi oteviracim, a ochraniuji

Oteviraci/zaviraci

fotobunky

prostor zavirani/otevirani pfed nechténym stietem
S pohybujicimi se kiidly. re b .. Y
Pulzni generator: pouziva se jako pulzni generator Zaviraci fotobuiky it \

pro otevirani automatického systému. Oteviraci fotobuiiky

e-li vyzadovano pouziti tradi¢nich fotobuné ontaktnich s N.C. kontaktem), je potreba
B Je-li vyzadovéno pouziti tradi¢nich fotobunék (kontaktnich s N.C. kontak je potieb
pouzit BUS interface, ktery se zapoji do svorkovnice J10 BUS-2EASY.

Pro vice informaci ¢téte manual BUS-2EASY interface.

10



Adresace fotobunék BUS-2EASY
Pridéleni adres kazdému paru fotobunék se provadi piepinaci (DS1) ve vysilaci a ptijimaci.
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(S Stejnou adresu jako ma vysila¢, musi mit i pfijima¢ v daném paru.
Stejna adresa nesmi byt pouzita na dvou parech fotobungk.

Prepinac 1 Prepinac 2 Prepinac 3 Prepinac 4 TYP FOTOBUNEK
OFF OFF OFF OFF
OFF OFF OFF ON
OFF OFF ON OFF OTEVIRACI (max. 6 parii)
OFF OFF ON ON
OFF ON ON OFF
OFF ON ON ON
ON OFF OFF OFF
ON OFF OFF ON
ON OFF ON OFF ) )
ON OFF ON ON ZAVIRACI (max. 7 part)
ON ON OFF OFF
ON ON OFF ON
ON ON ON OFF
OFF ON OFF OFF ‘ ‘ ; ‘ .
OFF ON OFF ON OTEVIRACI a ZAVIRACI (max. 2 pary)
ON ON ON ON OTEVIRACI IMPULZ (1 par)

Zapojeni BUS-2EASY fotobunék

Pro zapojeni pouzijte dva vodice, u kterych nezalezi na polarité (viz zapojeni nize).

4 T:{ | D= Sparovani I
o o DL2= BUS-2EASY stav/
napajen ,
U pLe = O bLa D51= Prﬂgrammfam
fiimos: D31 [i]os: p:fnlﬁce
U 213 u; 1 S Ly L : E:ﬁ'r
L I I
A vy

11
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BUS-2EASY enkodér
Zapojeni BUS2-EASY enkodéru se provadi dvouvodi¢ovym kabelem, ktery je s nim dodévany.
Zapojeni — adresace BUS2-EASY enkodéru

& PolaritaBUS2-EASY linky urcuje to, na kterém kiidle je enkodér zapojeny.
Vénujte pozornost indika¢nim LED na jednotlivych enkodérech.

KRIDLO 1 se otevira prvni a zavira se posledni.

KRIDLO 2 KRIDLO 1

= I
<lr -_-:/ \\a_: _Jl>

Zkontrohjte na kiidle 2, Zkontrohjte na kiidle 1,

zda pii zastavenem zda pifi zastavenem

motoru sviti LED DL 1. motoru svii LED DL 1 a / L
1LED sviti DL2. A

2 LED sviti
KRIDLO 1 KRIDLO 2
L=
Zkontroljte na kiidle 1, Zkontroljte na kiidle
: zda pfi zastaveném motoru 2, zda pii zastaveném
w-it{ LEDDL1aDL2. motoru sviti LED DL 1.
e 2 LED sviti 1LED sviti

| T Enkodér \\_D"Il

za.mena
Pozn.: Ziménou vodica enkodérn, vodist
se zméni asociace s kridlem 1 na

kiidlo 2 a naopak.

Enkodér
Kiidlo 2

12
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Tabulka stavu LED BUS-2EASY enkodéru

LED | SVITI BLIKA NESVITI
DL1 Pritomnost napajeni Pritomnost napajeni Chybi napajeni
Ptitomnost komunikace Neni komunikace Neni komunikace
DL1 musi vzdy svitit, potvrzuje tim spravné propojeni mezi enkodérem a fidici jednotkou.
pLo | Kiidlo 1 | / | Kiidlo 2
DL2 zobrazuje to, na kterém kfidle je enkodér zapojen; musi svitit na kiidle 1 a musi byt zhasnuta na
kiidle 2.
DL3 Kiidlo se nepohybuje | Kiidlo je v pohybu | K¥idlo se nepohybuje

Plynulé blikani DL3 signalizuje nacitani impulzi béhem pohybu kiidel. V klidovém stavu kiidla, DL3
milZe svitit i nesvitit.

4.7 35 - RYCHLO KONEKTOR XF MODULU
Rychlo konektor pro pfipojeni 2 kanalového
dekodovaciho modulu zvaného OMNIDEC.

A

V piipadé nespravného zapojeni (DL2 sviti nebo nesviti na obou enkodérech), béhem ucebni procedury
BUS2-EASY piisluSenstvi, DL1 LED na obou enkodérech blikaji.

Vzdy vypnéte napajeni, kdyz pripojujete
nebo odpojujete modul OMNIDECu. |

| <

RADIO 433-868
: 15
[

el
[ | T

5
[ 2]

13
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5. PROGRAMOVANI

Programovani je rozdéleno do dvou ¢asti:
e ZAKLADNI programovini (vstup pies tlagitko F)
e ROZSIRENE programovani (vstup pies tlacitka F a +/R1)

Programovaci féze jsou (viz. Tab.):
1. Vstup do PROGRAMOVANI (1A nebo 1B);
2. Je mozné, cheete-li, zobrazit nebo upravit hodnoty jednotlivych parametrii. Provedena zména je

efektivni okamzité, aviak trvalé ulozeni do paméti prob&hne az po vystoupeni z programovani (5t).
3. Z programovéni vystupte pies funkci St. Zvolte ' pro uloZeni provedenych zmén, neptejete-li si ulozit
zménéné hodnoty, zvolte o pro VYSTOUPENI BEZ ULOZEN{ ZMEN.

Chcete-li, programovani lze opustit kdykoliv:
o Stisknéte a drzte tlatitko F a zaroveti stisknéte - , timto okamzit& sko&ite na St

-IR2 F
1 2 3
= 1A. stisknéte a drzte F: Uvolnéte F:
< | Zobrazi se prvni funkce. | Zobrazi se
2 L hodnota funkce
é Pouzitim + Stisknéte F:
&) nebo -, se Pfesunete
S F pohytgwrteh :e nka fiil,sl Funkce Sk (posledni
o V moznyc unkci funkee v zékladni
95 dokud , programovani)
= nezvolite tu
ﬁ pozadovanou
F

N I ~ r

— _ _ +IR1 JR2 Zvolte 5 pro ulozeni
«— | 1B stisknéte adrzte Fa | Uvolnéte (] [o] programovani
<Zt zaroven stisknéte + : tlacitka: o
% Zobrazi se prvni funkce. | Zobrazi se neno
= i hodnota funkce zvolte ro pro
é vystoupeni
Q Z programovani bez
2 ulozeni zmén
A +
= +R1 F +R1
= +
=
AN
N
©
=4

14



5.1 ZAKLADNI PROGRAMOVACI FUNKCE
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Displej | Zakladni funkce

Tovarni

d- | TOVARNI:

Y Znamena, Ze vSechny hodnoty odpovidaji tovarnimu nastaveni

no Znamend, ze jedna nebo vice nastavenych hodnot neodpovida tovarnimu
nastaveni.
Nastavte I piejete-li si nastavit vSechny parametry na tovarni nastaveni.

FUNKCNI LOGIKA:
Poloautomatika

I

=F Poloautomatika ,krok za krokem*

o Automatika , krok za krokem s bezpecnostnimi prvky*

Automatika
Automatika ,krok za krokem*

=

N

o

Poloautomatika ,,b*

Mrtvy muz (Dead-man)

¥ vyaduje-li funkeni logika prikaz zavirej - CLOSE (b, C), bude vstup OPENB
automaticky preménén na funkci zavirej - CLOSE. Zménite-li nastaveni zpét na
funkéni logiku, ktera prikaz zavirej - CLOSE nepouZiva, bude vstup pireménén zpét
na OPENB.

Pro popis chovani jednotlivych funkcnich logik, ctéte odpovidajici kapitolu.

M

DOBA TRVANI PAUZY A a PAUZY B (zobrazené pouze p¥i automatické
logice)

Uréuje dobu pauzy UPLNEHO a CASTECNEHO otevieni (viditelné pouze, je-li
zvolena automaticka logika).

Nastavuje se v 1s krocich od Ul do 59 s a dale od minuty po 10s krocich az do

max. 9.5 min.

-0
]

Pi.: Je-li zobrazeno 5 znamen4 to, e pauza bude 2 minuty a 50 sekund.

1L
(-

~ | POCET ZAPOJENYCH MOTORU:
Urcuje pocet zapojenych pohonti:

| =1 motor

c =2 motory

¥ Je-li SETUP proveden pouze s jednim motorem a pozdéji je do systému
pfidan druhy, fidici jednotka bude signalizovat chybu Il — konfiguraéni chyba,
ktera se da odstranit provedenim nového SETUPu S nastavenymi dvéma motory
nebo zapojenim jednoho motoru.

Je-li proveden SETUP se dvéma motory a pozd¢ji je pouzivan pouze jeden, fidici
jednotka nebude signalizovat chybu. Bude se pohybovat pouze motor zapojeny do
vystupu M1.

[N
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Displej | Zakladni funkce Tovarni

FI | SILA MOTORU I: o
Je mozné nastavit maximalni silu motoru 1, kterd je stejné jak pro otevirdni, tak pro
zavirani.

Ul = minimalni sila

50 = maximalni sila

5 Je-li upravovana sila, doporucuje se provedeni nového SETUPu — viz
prislusna kapitola.

Je-li pouzit hydraulicky motor, sila musi byt nastavena na maximum (5L).

FZ | SILA MOTORU 2 (viditelné pouze je-li parametr [n = ©): 5
Je mozné nastavit maximalni silu motoru 2, kterd je stejné jak pro otevirdni, tak pro
zavirani.

Ul = minimélni sila

50 = maximalni sila

5 Je-li upravovana sila, doporucuje se provedeni nového SETUPu — viz
prislusna kapitola.

Je-li pouzit hydraulicky motor, sila musi byt nastavena na maximum (5C).

En | POUZITI ENKODERU: no
Je mozné zvolit zda jsou zapojeny enkodéry:

5 = enkodéry na obou motorech
no = enkodéry nepouzity

Cd | ZPOZDENI POHYBU KRIDEL PRI ZAVIRANI (viditelné pouze je-li [n=C): 05
Nastavuje zpozdéni startu zavirani kiidla 1 vici kiidlu 2. Pomaha zamezit
predbihani kiidel.

Nastavuje se v 1s krocich od Ul do 59 s a dale od minuty po 10s krocich az do
max. 9.5 min.
Pt.: Je-li zobrazeno .5 znamen4 to, e pauza bude 2 minuty a 50 sekund.

bu | ZADANI BUS-2EASY ZARIZENI: no
Ctéte odpovidajici kapitolu (5.3-1).

M | MOTOR 2 POHYB MOTOREM V REZIMU MRTVY MUZ (dead-man), --
(viditelné pouze je-li funkce n =)

+/R1

o] OTEVIRA (zobrazuje o) po dobu stisknuti tlagitka

-IR2

@] 7avirA (zobrazuje cL) po dobu stisknuti tla¢itka

m MOTOR 1 POHYB MOTOREM V REZIMU MRTVY MUZ (dead-man) --

+/R1

(o] OTEVIRA (zobrazuje o) po dobu stisknuti tlagitka

-[R2

[®] ZAViRA (zobrazuje cl) po dobu stisknuti tlacitka

H UCENI PRACOVNIHO CASU (SETUP): --
Ctéte odpovidajici kapitolu.
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Displej

Zakladni funkce

Tovarni

ok

STAV AUTOMATICKEHO SYSTEMU:
Muizete opustit programovani, zvolit zda ulozit nebo neulozit provedené zmény.
1. Zvolte:
4 ULOZENI zmén VYSTOUPENI z programovani
ro VYSTOUPENI z programovani BEZ ULOZENI ZMEN
2. Stisknéte tlacitko F pro potvrzeni; poté displej zobrazuje stav automatického

systému:

U0 = ZAVRENO Ul = FAIL SAFE probiha
0l = OTEVRENO U5 = probiha kontrola BUS-2EASY
U2 = V klidu, poté ,,OTEVIRA“ zafizeni
03 = V Klidu, poté ,,ZAVIRA* 09 = ptedblikani pred OTEVIRANIM
U4 =V ,PAUZE“ I = predblikani pred ZAVIRANIM
05 = probiha OTEVIRANI 50 = je nutné provést SETUP

U5 = probiha ZAVIRANI

& POZOR: Je-li odpojeno napajeni Fidici jednotky pied potvrzenim zmén
(krok 2), v§echny zmény budou ztraceny.

Iﬁ Pozadujete-li kdykoliv z programovani vystoupit, stisknéte a drzte

tlatitko F a zaroven stisknéte - , timto okamzité sko¢ite na Sk.
-IR2 F
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5.2 ROZSIRENE PROGRAMOVACI FUNKCE

Displej | Rozsirené funkce Tovarni

-5 | REVERZNI PRITLACENI PRI OTEVIRANI a PRIBOUCHNUTI PRI o
ZAVIRANI:
Je mozné zapnout/vypnout reverzni pfitlaceni a piibouchnuti.

Reverzni ptitlaceni pfi otevirani umozni snazsi uvolnéni elektrozamku: pied oteviranim
nejprve provede kratce zavirani k¥idel.

Ptibouchnuti pii zavirani pomaha lepsi funkci elektrozamku: aktivuje maximalni zabér
motorl na konci drahy zavirani.

4 = aktivovéno (na 2 sekundy)

mo = deaktivovano

Od | ZPOZDENI KRIDEL PRI OTEVIRANI (viditelné pouze je-li [n=2): 4
Je mozné zapnout/vypnout zpozdéni otevirani druhého ktidla vic¢i prvnimu pfi otevirani.

Y = aktivovéno (na 2 sekundy)

mo = deaktivovano

-| | ZPOMALENI KRIDLA 1: cd
Je mozné nastavit misto zpomaleni v procentech vii¢i iplnému otevieni kiidla 1.
Nastavitelné od U0 do 99%, v krocich 1%.

UL = Zadné zpomaleni
Ul = minimalni zpomaleni

99 = maximalni zpomaleni

[N}
(-

o

ZPOMALENI KRIiDLA 2 (viditelné pouze je-li [n=C)::
Je mozné nastavit misto zpomaleni v procentech vii¢i Gplnému otevieni kiidla 2.
Nastavitelné od U0 do 99%, v krocich 1%.

L = Zadné zpomaleni

o

= minimalni zpomaleni

5 = maximalni zpomaleni

o
mn

PREDBLIKANI: no
Je mozné zapnout/vypnout predblikani. Doba ptedblikani je 3 sekundy.
4 = aktivovano pied kazdym pohybem

mo = deaktivovano

CITLIVOST VYHODNOCENI PREKAZKY (viditelné pouze je-li £ =): 05
Nastavena hodnota urcuje, po jaké dobé po najeti na prekazku bude provedena reverzace
pohybu, nebo pohyb bude zastaven, pohybuji-li se kiidla jiz v misté hledani koncové
polohy (viz parametr B).

Ctyii po sobé jdouci vyhodnoceni piekazky v jednom sméru a v jednom misté bude
vyhodnoceno jako kontaktni bod a ktidlo se v tomto misté zastavi.

U = minimalni citlivost (maximalni ¢as pred reverzaci pohybu)

Ul = maximalni citlivost (minimélni ¢as pted reverzaci pohybu)

18
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Displej | Zakladni funkce Tovarni
r8 | NASTAVENI UHLU HLEDANI KONCOVE POLOHY (viditelné pouze je-li £r = oe
Ij) .
Je mozné nastavit velikost tthlu, ve kterém fidici jednotka, najede-li na piekazku, provede
zastaveni a ne reverzaci pohybu.
Nastavitelné ve dvou stupnich:
Ol = Maly tihel hledani koncové polohy (cca 1°)
U2 = Velky thel hledani koncové polohy (cca 4°)
St | STAV AUTOMATICKEHO SYSTEMU: Y

Muizete opustit programovani, zvolit zda ulozit nebo neulozit provedené zmény.
1. Zvolte:
4 ULOZENI zmén VYSTOUPENI z programovani

no VYSTOUPENI z programovani BEZ ULOZENI ZMEN

2. Stisknéte tlacitko F pro potvrzeni; poté displej zobrazuje stav automatického
systému:

00 = ZAVRENO 01 = FAIL SAFE probih4

0l = OTEVRENO U = probiha kontrola BUS-2EASY
U =V klidu, poté ,,OTEVIRA“ zarizeni

03 = V klidu, poté ,,ZAVIRA“ 09 = predblikani pred OTEVIRANIM
U4 =V ,PAUZE“ I = predblikani pfed ZAVIRANIM
05 = probihd OTEVIRANI

05 = probiha ZAVIRANI

& POZOR: Je-li odpojeno napajeni fidici jednotky pred potvrzenim zmén (krok
2), vS§echny zmény budou ztraceny.

Pozadujete-li kdykoliv z programovani vystoupit, stisknéte a drzte tlagitko F

R OF a zarove stisknéte - , timto okamzité skoéite na St.
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5.3 INSTALACE BUS-2EASY ZARIZENI{
BUS-2EASY zafizeni, je mozné zadat do systému kdykoliv podle potieby, a to nasledovng¢:

agrwdE

Vypnéte napéjeni fidici jednotky.

Nainstalujte a nastavte pozadované BUS-2EASY zafizeni dle instrukei v jeho manualu.
Zapojte BUS-2EASY zatizeni podle instrukei v kapitole ELEKTRICKE ZAPOJENI.
Zapnéte napajeni fidici jednotky.

Dokoncete proceduru pridani BUS-2EASY zafizeni (viz dalsi kapitola).

5.3.1 PRIDANI BUS-2EASY ZARIZENI

1.

V zakladnim programovani vstupte do parametru bu. Po uvolnéni tla¢itka F bude displej zobrazovat stav
BUS-2EASY zafizeni (viz obrazek).

Proved’te zadani: zaroven stisknéte a drzte tlacitka + a — nejméné na 5 sekund (b&éhem této doby displej
blika).

Zobrazi se napis J jako potvrzeni p¥idani zafizeni.

Uvolnéte tlacitka + a -. Bude zobrazen stav BUS-2EASY zafizeni.

r w
l}—% Nebylo-h nikdy BUS-2EASY zafizeni pridino, displej bude zobrazovat no.
Oteviraci fotobuiiky:
Sviti = pfidany a paprsek pferuien
Enkndér 1- sviti = spravné zapojen a pfidin

Oteviraci a zaviraci fntnbm]ln H | e [Stav BUS! vidy sviti

sviti = pfiddny a paprsek
preruten I ﬂ H Enkodér 2

' W [T\ W sviti = spravné zapojen a piidan

Fotobuiika oteviraci mpulz

sviti = pfiddna a paprsek pferuien
Zaviraci fotobufikoy:
sviti = pfidany a paprsek pferuien

., .-‘I
V klidovém stavu (brana zaviena a v klidu) s BUS-2EASY Enkodérem 5, S
na kiidle 1 a ktidle2 a BUS-2EASY fotobutikami spravné zapojenymi a E
pridanymi. ——
T O e O
V pripadé BUS-2EASY enkodéru na ktidle 1 a kiidle 2 a BUS-2EASY ] 1
fotobunkami spravné zapojenymi a piidanymi a s pferuSenym paprskem , g
na zaviracich fotobufikéach. N0
‘e [ ‘T 0
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Kontrola bezpe¢nostnich BUS-2EASY zarizeni pridanych do nastaveni fidici jednotky.

Pro ovéfeni typl pfipojenych BUS-2EASYptisluSenstvi proved'te nasledujici:

1. Pfi zobrazeni parametru bu stisknéte a drzte stladené tlagitko +; segmenty odpovidajici nejméné jednomu
pfidanému typu zatizeni budou svitit. Napf.:

- Nemmené jeden par oteviracich
fotobunék je spravné piidan
Enkodér na kiidle 1 je

0 Q. — O O =i
' +/R

]i- D[:UD Eanl_ Enkodér na kiidle 2
t

je spravné pfidan
Nemméné jeden par zaviracich

Pro kontrolu stavu BUS-2EASY zapojeni, zkontrolujte LED na fidici jednotce:
LED DL15 (Cerven4)

SVITI Paprsek BUS2-EASY fotobunék je pferusSen nebo je aktivovan pulzni generator

NESVITI Paprsek BUS2-EASY fotobunék neni pferusen nebo neni aktivovan pulzni generator

LED DL 14 (zelena)

Sviti trvale Normalni provoz (LED sviti, i kdyz neni Zadné zatizeni)

Blika pomalu (blikne kaZzdych 2,5s) | Linka BUS-2EASY je ve zkratu

Blika rychle (blikne kazdych 0,5 s) Chyba v zapojeni BUS-2EASY.

Opakujte ptidani zatizeni. Pfetrvava-li stale chyba, zkontrolujte:

- Nejsou-li zadany stejné adresy na vice nez jednom zafizeni
V systému.

- Cislo chyby (&islo > nebo < zapojené BUS zafizent).

- FAIL SAFE chyba na BUS zafizeni

Nesviti Deska ve spicim modu (je-li pouzit).
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5.4 UCENI CASU - SETUP

Je-li fidici jednotka zapnuta a nikdy na ni nebyl proveden SETUP, nebo je vyzadovano jeho provedeni, blika na
displeji 5T, coz signalizuje, ze SETUP musi byt proveden.
E¥F Béhem SETUPu jsou BUS2-EASY zafizeni pfidana do systému.
BUS2-EASY enkodéry ptidané pii SETUPu musi byt vzdy povoleny v parametru £ (ZAKLADNI
Programovani).

SETUP proved’te nasledovné:

& Béhem SETUPu jsou vSechny bezpecnostni prvky vypnuty! Proto béhem procesu nastavovani
znemoZnéte provoz skrze nastavované zarizeni.

ES  Je-li instalovan systém bez enkodérd, jsou vyZzadovany mechanické dorazy pohybu kiidel.

1. Vstupte do zakladniho programovani do parametru &, po uvolnéni F sviti —-.
2. Zkontrolujte, zda jsou kiidla brany uzaviena, nejsou-li, proved'te nasledujici:

- Stisknéte a drzte -/R2 pro zavteni kiidla 2

- Stisknéte a drzte +/R1 pro zavteni kiidla 1
B Je-li pfi stisknuti +/R1 a/nebo -/R2 provadéno otevirani, je potieba odpojit piivod napajeni a zamenit na
svorkovnici J2 fazové vodice napajeni jednotlivych motort (svorky 2-3 pro motor kiidla ¢. 1 a svorky 5-6 pro
motor kiidla ¢.2).

3. Pii zavienych obou ktidlech spust'te SETUP stisknutim a drZzenim tlacitek + a — dokud nebude na displeji
blikat i (cca 3 sek.).
4. Uvolnéte + a —. Ktidlo 1 se zacne otevirat.

Provoz bez enkodéru y Provoz s enkodérem
Zastavte pohyb vyslanim impulzu OPEN A Kfidlo 1 se zastavi lhn?d_’ jak QOsrahne
ihned jak kiidlo 1 dosahne kontaktniho kontaktniho bodu. Také je mozné
bodu. Vv jakémbkoliv misté pohybu vyslat impulz
OPEN A a tim ur¢it pozadované misto
zastaveni.

5. Na displeji bude blikat 5= (pouze jsou-li zvoleny 2 motory): kiidlo 2 za¢ne otevirat.

Provoz bez enkodéru Provoz s enkodérem
Zastavte pohyb vyslanim impulzu OPEN A Kfidlo 2 se zastavi ihned, jak dosdhne
ihned jak kiidlo 2 dosahne kontaktniho kontaktniho bodu. Také je mozné
bodu. Vv jakémkoliv misté pohybu vyslat impulz
OPEN A a tim urcit pozadované misto
zastaveni.

6. Na displeji bude blikat 53 (pouze jsou-li zvoleny 2 motory): kiidlo 2 za¢ne zavirat.

Provoz s enkodérem

Provoz b(’ezlenl.(oderu Kiidlo 2 se zastavi ihned, jak dosadhne
Zastavte pohyb vyslanim impulzu OPEN A , . .
. o . . kontaktniho bodu. Také je mozné
ihned jak kiidlo 2 dosahne kontaktniho . L .
bodu v jakémkoliv misté pohybu vyslat impulz
' OPEN A a tim urcit pozadované misto
zastaveni.
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7. Na displeji bude blikat 54 : kiidlo 1 za¢ne zavirat.

Provoz bez enkodéru Provoz s enkodérem
Zastavte pohyb vysldnim impulzu OPEN A Kfidlo 1 se zastavi ihned, jak dosdhne
ihned jak ktidlo 1 dosahne kontaktniho kontaktniho bodu. Také je mozné
bodu. Vv jakémbkoliv misté pohybu vyslat impulz
OPEN A a tim urcit pozadované misto
zastaveni.

8. Ridici jednotka automaticky vystoupi z programovani a bude zobrazovat stav automatického systému
(U0), timto je potvrzeno, ze SETUP byl proveden spravné. Jestlize procedura neni provedena spravné, na

displeji zaéne blikat S, coz bude signalizovat potiebu provést SETUP znovu.

=¥ Mista pro zpomaleni se konfiguruji a modifikuji pres programovani a to v parametrech | a 2 (viz
Rozsitené programovani) bez nutnosti provést novy SETUP.

5.5 TEST AUTOMATICKEHO SYSTEMU

Po skonceni instalace a programovani zkontrolujte, zda automaticky systém funguje spravné.
S nejvétsi opatrnosti zkontrolujte funkci bezpecnostnich prvki a ujistéte se, Ze nastavené parametry
systému odpovidaji bezpeCnostnim predpisim. Zaviete horni kryt fidici jednotky s pfilozenym tésnénim.
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6. ULOZENI RADIOVYCH KODU

Ridici jednotka obsahuje integrovany 2-kanalovy dekédovaci systém (DS, SLHSLH LR,RC) nazyvajici
se OMNIDEC. Tento systém umoziiuje s pouzitim rozsifujiciho rddiového modulu (na konektoru J5)
ulozit vice typit kodovani avsak s jednou, stejnou frekvenci. Je mozné naucit oba ptikazy, OPEN A
(Gplné otevieni) a OPEN B (Caste¢né otevieni).

¥ Rozdilné typy raddiového kddovani (DS, SLH, SLH LR, RC) mohou spolu byt rozdéleny mezi dva
kanaly. Je mozné nahrat az 255 radiovych kodt rozdélenych mezi OPEN A a OPEN B/CLOSE.

Pti pouziti jiného dekddovaciho systému na stejny kandl je potfeba ukoncit proces uceni prvniho a poté
teprve naucit jiny systém.

6.1 ULOZENI SLH/SLH LR DALKOVYCH OVLADACU

1. Stisknéte a drzte stisknuté tlacitko +/R1 — SW1 (OPEN A programovani) nebo -/R2 — SW2 (OPEN
B/CLOSE programovani).

2. Po drzeni stisknutého tlacitka po cca 5 sekundach zacne odpovidajici LED (DL11 nebo DL12)

pomalu blikat na cca 20 sek.

Uvolnéte tlacitko.

4. Soucasn¢ stisknéte na dalkovém ovladac¢i SLH/SLH LR tlacitka P1 a P2 (pouze na MASTER

ovladaci).

LED na dalkovém ovladaci zacne blikat.

Uvolnéte obé tlacitka.

7. Ujistéte se, ze LED DL11 nebo DL12 na fidici jednotce stale blika (viz bod 2), zatimco LED na
dalkovém ovladaci blika, stisknéte a drzte pozadované tlacitko na dalkovém ovladaci (LED na
dalkovém ovladaci se rozsviti).

8. Odpovidajici LED na ftidici jednotce (DL11 nebo DL12) se rozsviti na 1 sekundu a poté zhasne, ¢imz
signalizuje, ze proces uceni je kompletni.

9. Uvolnéte tlacitko na dalkovém ovladaci.

10. Pro ukonceni uceni, stisknéte ukladané tlacitko na dalkovém ovladaci rychle dvakrat za sebou.
Automaticky systém zacne provadét otevirani.

w

o

& Zkontrolujte, zda automatickému systému neprekazi v otevirani néjaké prekazky (véci,
osoby), popripadé je odstrariite.

& K 4
] v " OPENB
CASTECNE OTEVRENI
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Pro pfidani dalsich ovladaci se stejnym systémovym kodem, je potieba pienést kod z jiz ulozeného
tlac¢itka dalkového ovladace, do ovladace nového a to nasledovné:
1. Na nauceném ovladaci stlacte zaroven tlacitka P1 a P2.
2. LED dioda za¢ne blikat.
3. Uvolnéte obé tlacitka.
4. Stlacte a drzte stlacené tlacitko, zatimco LED na dalkovém ovladaci blika, které je jiz naucené.
(LED na ovladaci se rozsviti trvale).
5. Co nejblize prilozte ovladac, ktery chcete naucit a stlacte na ném tlacitko, které chcete naucit, a
pridrzte stlacené, dokud dvakrat nezablika LED. Timto je signalizovano spravné ulozeni.
6. Pro ukonceni uceni, stisknéte ukladané tlacitko na dalkovém ovladaci rychle dvakrat za sebou.
Automaticky systém zacne provadet otevirani.

& Zkontrolujte, zda automatickému systému neprekazi v otevirani néjaké prekazky (véci,
osoby), popripadé je odstraiite.

6.2 ULOZENI LC/RC DALKOVYCH OVLADACU (POUZE 433 MHz)

1. Stisknéte a drzte stisknuté tladitko +/R1 — SW1 (OPEN A programovani) nebo -/R2 — SW2 (OPEN
B/CLOSE programovani).

2. Po drzeni stisknutého tlacitka po cca 5 sekundach za¢ne odpovidajici LED (DL11 nebo DL12) pomalu

blikat na cca 20 sek.

Uvolnéte tlacitko.

Béhem doby co blikd LED, stisknéte na dalkovém ovladaci LC/RC pozadované tlacitko.

Odpovidajici LED na fidici jednotce (DL11 nebo DL12) se rozsviti na 1 sekundu, ¢imz signalizuje

spravné nauceni a pokracuje v blikani dalSich 20 sekund, b¢hem kterych mtzete ulozit dalsi dalkové

ovladace.

Po ubéhnuti 20 sekund LED zhasne, ¢imz signalizuje, Ze procedura uceni je kompletni.

7. Pro ptidani dalsich ovladacti, opakujte proceduru od bodu 1.
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6.2.1 VZDALENE ULOZENI LC/RC DALKOVYCH OVLADACU

S LC/RC dalkovymi ovladaci je mozné vzdalené ukladat - naucit dalsi ovladace bez nutnosti pfimého
ptistupu k fidici jednotce a to za pouziti jiz ulozeného dalkového ovladace.
1. Zajistéte si dalkovy ovladac, ktery ma nauceno alespon jedno tlacitko (OPEN A nebo OPEN
B/CLOSE) a bézte blizko k tidici jednotce.
2. Zaroven stisknéte a drzte stisknuta tlacitka P1 a P2 dokud neza¢nou ob¢é LED blikat na Ss.
3. Beéhem 5s stlaéte odpovidajici tlacitko na dalkovém ovladaci, ktery je jiz nauéen, aby se aktivovala
ucici faze pro ten dany kanal.
4. LED na desce tidici jednotky odpovidajici u¢enému kanalu bude blikat 20 sekund, béhem kterych
musi byt vyslan dalsi kéd stisknutim odpovidajiciho tlacitka.
5. Odpovidajici LED se rozsviti na 2s (signalizuje ulozeni do paméti)a pokracuje blikat po
nasledujicich 20s, béhem kterych mutize byt piidan dalsi ovlada¢. Nakonec LED zhasne.

6.3 ULOZENI DS DALKOVYCH OVLADACU

1. V DS dalkovém ovladaci nastavte pozadovanou kombinaci piepinac.

2. Stlacte a drzte stlacené tlacitko +/R1— SW1 (OPEN A programovani) nebo -/R2 — SW2 (OPEN
B/CLOSE programovani).

3. Pocca 5 sekundach drzeni stisknutého tlacitka, zacne odpovidajici LED (DL11 nebo DL12) pomalu
blikat na cca 20 sekund.

4. Uvolnéte tlacitko.

5. Béhem doby co LED blika, stisknéte odpovidajici tlac¢itko na dalkovém ovladaci, které chcete
naprogramovat.

6. Odpovidajici LED v fidici jednotce (DL11 nebo DL12) se rozsviti na 1s a poté zhasne. Tim indikuje,
ze doslo k uloZeni kodu.

7. Pro pfidani jinych kodi, opakujte proceduru od bodu 1.

8. Pro nastaveni dalSich ovladaci se stejnym kdédem, musite zvolit stejnou kombinaci piepinact.

OPENA
UPLNE OTEVRENI
’ E% %ﬂ

POZADOVANY /"
KOD .. _OPENB _
CASTECNE OTEVRENI
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6.4 VYMAZANI DALKOVYCH OVLADACU

& Tato operace je nevratni. Budou vymaziny VSECHNY dilkové ovladaée uloZené pro ovladani
obou piikazii OPEN A a OPEN B/CLOSE. Procedura vymazani je aktivni pouze ve stavu
zobrazovani stavu brany.

i
Stisknéte a drzte -/R2
2. Po stisknuti na cca 5 sekund, LED DL12 za¢ne pomalu blikat; po dalSich 5 sekundach pomalého
blikani a drzeni, LED DL11 a DL12 za¢nou blikat rychleji (smazani je zapocato).
3. Po skonceni rychlého blikani, LED DL11 a DL12 se rozsviti, tim je potvrzeno vymazani v§ech
ulozenych koda (OPEN A a OPEN B/CLOSE) z fidici jednotky.

Lo

=
4. Uvolnéte-/R2 [®  LED zhasnou, tim je potvrzeno ukonceni procesu, mazani.
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7. UVEDENi DO PROVOZU
7.1 KONTROLA LED

Po dokonceni vSech zapojeni a zapnuti piivodniho napajeni, zkontrolujte stavy jednotlivych LED diod
Vv zavislosti na stavu vstupu (obrazek zobrazuje automaticky systém v zavieném stavu).

e )

*LED on = kontakt uzavieny []Lep orr = kontakt otevieny

Pro vysvétleni

| LED, &t

apitohu

rozloZeni

komponenti

‘ Pro vysvétleni

D, &t
*ﬁ“ N kapitolu BUS2-
Ed2 s EASYzafizenil

B35
NE E
| | :
lTAY

\‘|":Ln‘|nwn.|mnpa I Ty ”“+| -m_|u:n= b 1 LA _//'

STOP -V zékladni konfiguraci je STOP bezpecnostni vstup s N.C. kontaktem (normaln€ uzavieny).
Odpovidajici LED musi svitit v ptipadé, Ze je automaticky systém v klidu a zhasne v piipad¢ aktivace
pfipojen¢ho zatizeni.

OPEN A, OPEN B —V zakladni konfiguraci OPEN A a OPEN B vstupy jsou s kontakty N.O. (normalné
oteviené). Odpovidajici LED nesmi svitit v pfipad¢, ze je automaticky systém v klidu a rozsviti se

Vv ptipadé aktivace pfipojeného zatizeni.

LED ERROR - BLIKA = v tuto chvili probiha alarm (situace, ktera nezamezi pohybovat branou) — ¢téte
ALARMY

LED ERROR - SVITI = v tuto chvili probiha né&jaka chyba (situace, ktera zamezi pohybovat branou,
dokud nebude chyba odstranéna). Ctéte ,, CHYBY*.
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8. SIGNALIZACE CHYB A ALARMU
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V piipadé CHYB (stav kdy je zamezeno pohybu brany) nebo ALARMU (stav kdy neni zamezeno pohybu
brany) displej zobrazuje ¢islo odpovidajici chybové udalosti, kterd zrovna probihé pfi vzdjemném stisknuti

tlaCitek + a -.

EFSignalizace chyb zmizi v nésledujicim cyklu zobrazeni pouze, byla-li chyba odstranéna.

8.1 CHYBY

i

e
I

2 Pretrvava-li chyba, LED ERROR bude stale svitit. Vzajemnym stisknutim + a — se na displeji zobrazi

¢islo chyby.

Nasledujici tabulka zobrazuje v§echny chyby, které mohou nastat.

& CHYBA RESENI
U Deska je poSkozena Vyméite desku
05 Spatny SETUP Opakujte SETUP

s BUS2-EASY chyba zafizeni

Zkontrolujte, jestli nemaji dvé zafizeni shodné adresy

! Vystup BUS2-EASY je zkratovan

Zkontrolujte zapojeni BUS2-EASY zafizenich.

I2

BUS2-EASY volani

Zkontrolujte, jestli BUS zafizeni pracuji spravné a je-li
potieba, zopakujte pridani zafizeni

13 FAIL-SAFE Zkontrolujte, jestli bezpecnostni zatizeni (fotoburiky)
funguji spravné

I Konfigura¢ni chyba Zkontrolujte, jestli je deska spravné nakonfigurovana
(zékladni a rozsifené programovani) a je-li nutno,
zopakujte SETUP.,

Il Motor 1 chyba enkodéru Zkontrolujte zapojeni nebo vyméiite enkodér motoru 1

e Motor 2 chyba enkodéru Zkontrolujte zapojeni nebo vyménte enkodér motoru 2

Nespravna ulozena data

Zopakujte ptidani BUS2-EASY zatizeni a/nebo
preprogramujte desku
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8.2 ALARMY

¥ Pretrvava-li alarm, LED ERROR bude blikat. Vzajemnym stisknutim + a — se na displeji zobrazi
¢islo alarmu.

u!u N‘I':l
S
A4

Il

Nasledujici tabulka zobrazuje vSechny alarmy, které mohou nastat.

C. ALARM RESENI / POPIS

il Piekazka v pohybu motoru 1 (pouze s enkodérem) Odstrarite piekazku v pohybu kiidla 1

2l Piekazka v pohybu motoru 2 (pouze s enkodérem) Odstrante piekazku v pohybu kiidla 2

=5 Vystup ZAMEK 1 zkratovan Odstraite pricinu zkratu

8 Nékolik po sobé jdoucich piekazek pti zavirani Odstratite viechny piekazKy.
Pretrvava-li problém, zopakujte SETUP.

0 Pamét’ XF radio modulu je plna Pomoci PC odstrante radiové kody, které
nejsou pouzivany, nebo pouZijte rozsifujici
DEC/MINIDEC/RP modul

4O Vyzadani servisu Kontaktujte instala¢ni firmu ohledn¢ udrzby

9. ODSTRANOVANI PROBLEMU

POPIS

RESENI

Deska se nezapnula

Zkontrolujte ptivod 230V
Zkontrolujte pojistku F1

Brana se po impulzu otevirej (OPEN) neotevira

Zkontrolujte bezpecnostni zatizeni a STOP, zda
jsou propojeny s minusem a zda sviti
odpovidajici LED

Zkontrolujte fotobunky (sefizeni, nauceni)
Zkontrolujte, zda SETUP probehl korektné,
popfipadé ho zopakujte.

Pfi preruseni fotobunék nedochazi k reverzaci
pohybu

Zkontrolujte tradicni kontaktni fotobuiiky jestli
jsou spravné zapojeny a jestli jsou BUS
fotobunky spravné nakonfigurovany (jsou-li
ptitomny). Je-li poteba, znovu proved'te
BUS2-EASY nauceni zatizenich.

Brana nereverzuje pfi najeti na prekazku

Zkontrolujte, zda jsou enkodéry aktivovany.
Zkontrolujte nastaveni citlivosti detekce
prekazky.

Brana nezavira

Zkontrolujte zapojeni fotobuné¢k a spravnost
nauceni.

Zkontrolujte zda neni stale aktivni oteviraci
impulz.

Zkontrolujte zvolenou logiku (automatika nebo
poloautomatika)
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10. ORGANIZACE KONFIGURACNIHO SOUBORU - J8 USB

Pouzitim J8 konektoru USB je mozné prenaset konfiguraci na desku a organizovat soubory z USB disku
a kopirovat soubory z desky na USB disk. Provadi-li se pienos z USB disku na desku, soubor se musi
nachdzet v kofenové Casti paméti, jak je vyobrazeno na obrazku (nesmi byt v adresafi):

Dale také musi adresafe a jejich ptipony vypadat nasledovné:

~

A
|

o Disco rimoviblle (F:) ==
| Be Modfica  vsuslzss  Prefat Swumens 7

. = Y Pt Tt

\) debro ?‘ - Cmrce | Carlele E
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Operaziont file e cartella 2

) Crea nuova o tells
9 Pubbice cortells ad Ve

et Corchad cartels
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" ED45SW.bin 2" Ee0ssd

m U
|.','|}

‘ EC45.prg

Altre risorse 3

J Risorse del conputer
J Deoumenti
‘JJ Risorse o rete

e E045SW.bin — datovy soubor SOFTWARE (firmware) desky
e E045.prg - datovy soubor PROGRAMU (nastavenych parametrti) desky
e E045.rad — datovy soubor RADIOVYCH KODU

Tyto soubory jsou generovany, pojmenovany a umistény tak, jak je vyobrazeno na obrazku v piipade
ptenosu s desky na USB disk.

Je-li pti zapnuti desky detekovan USB disk zasunuty do konektoru J8, po zobrazeni napisu bo, bude
mozné vstoupit do menu organizovani datovych soubort (¢téte nasledujici tabulku), tlacitkem F se

pohybujte skrz funkce.

Displej | Funkce Tovarni

US | VYMENA FIRMWARE DESKY --
Tato funkce umoznuje nahrani nového firmware do fidici jednotky (soubor
E045SW.bin).

Stisknete-li zaroven tla¢itka + a — na nejméné 5 sekund, vstoupite do funkce
nahrani nového firmware desky. Napis no se zméni a na jeho misté bude —— a USB
DL10 LED zacne blikat.

Po ukon&eni nahravani firmware, prob&hl-li spravné, bude zobrazen napis ',

vV opa¢ném pripadé se zobrazi napis no.

(S Vyména firmware probéhne spravné pouze v pripadé, Ze pamét’ USB
obsahuje platny soubor s nazvem E045SW.bin
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Displej | Funkce Tovarni

Uc | NAHRANI KONFIGURACE DO RIDICI JEDNOTKY Z USB DISKU: --
Tato funkce umoznuje pienos konfigurace z USB disku (nastavenych parametrti
Vv programovani) do fidici jednotky (soubor E045.prg).

Stisknete-li zaroven tlac¢itka + a — na nejmén¢ 5 sekund, vstoupite do nahravani
konfigurace desky. Napis mo se zméni a na jeho misté bude —— a USB DL10 LED
zacne blikat.

Po ukonéeni nahravani, prob&hlo-li spravné, bude zobrazen néapis 5, vV opaéném
pripadé se zobrazi napis no.

E¥ Nahrani probéhne spravné pouze v pripadé, Ze USB disk obsahuje
platny soubor s nazvem E045.prg

Ur | NAHRANI SEZNAMU RADIOVYCH KODU Z USB DISKU DO RiDICi --
JEDNOTKY:

Tato funkce umoznuje nahrani seznamu radiovych kodt z USB disku do fidici
jednotky (soubor E045.rad).

Stisknete-li zaroven tla¢itka + a — na nejméné 5 sekund, vstoupite do nahravani
kodu do fidici jednotky. Napis no se zméni a na jeho misté bude —— a USB DL10
LED zaéne blikat.

Po ukon&eni nahrani, prob&hlo-li spravné, bude zobrazen napis '3, v opaném
ptipadé se zobrazi napis no.

B Nahrani probéhne spravné pouze v pii adé, Ze USB disk obsahuje
p p p prip
platny soubor s nazvem E045.rad
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ULOZENI KONFIGURACE RIDICT JEDNOTKY NA USB DISK:

Tato funkce umoznuje nahrani konfigurace (nastavenych parametra

v programovani) fidici jednotky na USB disk (parametr U}) nebo zkopirovani
konfigurace pro budouci pouziti (parametr Cl).

Stisknete-li zaroven tla¢itka + a — na nejmén¢ 5 sekund, zobrazi se nasledujici
moznosti volby:

U0 = Kopie: konfiguraéni soubor bude uloZen ve formatu E045.prg pfepsanim

souboru s jinou pfitomnou konfiguraci se stejnym jménem, tuto volbu je mozné
pouzit pro pfeno konfigurace do jiného systému.

Ul = Ulozeni: konfiguraéni soubor bude ulozen ve formatu E045_xxx.prg kde
xxx=000/001/002 atd., v zavislosti na tom kolik konfigura¢nich soubort je uloZzeno
na USB disku.

Volbou stisknuti tla¢itka + nebo — zvolte pozadovany parametr, stisknutim tla¢itka
F bude provedeno uloZeni, a prob&hlo-li spravng, bude zobrazen népis 5,

V opac¢ném piipadé, se zobrazi napis no, ktery signalizuje chybu béhem ukladani.

o
=

ULOZENI RADIOVYCH KODU NA USB DISK:

Tato funkce umoziuje ulozeni radiovych kodi na USB disk (parametr ULl) nebo
jejich zkopirovani pro budouci pouziti (parametr Cl).

Stisknete-li zarovei tladitka + a — na nejméné 5 sekund, zobrazi se nasledujici
moznosti volby:

U0 = Kopie: soubor s radiovymi kédy bude ulozen ve formatu E045.rad
prepsanim souboru s jinymi radiovymi kody se stejnym jménem, tuto volbu je
mozné pouZit pro pienos kodl do jiného systému.

Ul = Ulozeni: datovy soubor bude ulozen ve formatu E045_xxx.rad kde

xxx=000/001/002 atd., v zavislosti na tom kolik datovych souborti s radiovymi
kédy je ulozeno v paméti USB

Volbou stisknuti tlacitka + nebo — zvolte pozadovany parametr, stisknutim tlacitka
F bude provedeno uloZeni, a prob&hlo-li spravng, bude zobrazen népis
V opacném pripade, se zobrazi napis no, ktery signalizuje chybu béhem ukladani.
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11. FUNKCNI LOGIKY
Tato tabulka stru¢né popisuje funkéni logiky.
Pro detailngjsi popis jednotlivych logik, ¢téte podrobné tabulky funkénich logik.
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LOGIKA Stav automatického Stav automatického systému: | Stav: se zapojenymi
systému: zastaven¢ho VvV pohybu fotobunkami
E Poloautomatika Impulz OPEN otevie Impulz OPEN pfi otevirani Pti pohybu fotobunky
branu a nasledujici zastavi pohyb a okamzité reverzuji pohyb
impulz ji zavie otevira pii zavirani
EP | Poloautomatika, Impulz OPEN otevie Impulz OPEN béhem pohybu | Pfi pohybu fotoburky
Krok za krokem branu a nasledujici zastavi reverzuji pohyb
impulz ji zavie
SP | Automatika Impulz OPEN otevie Impulz OPEN béhem pauzy | Zaviraci fotobuiky
Bezpecnostni branu a automaticky ji zavira a béhem pohybu zaviraji béhem pauzy;
Krok za krokem zavie po uplynuti pauzy | blokuje operaci ukladaji si do paméti
zavirani béhem otevirani
a okamzité reverzuji pii
zavirani
A | Automatika Impulz OPEN otevie Impulz OPEN béhem Zaviraci fotobunky
branu a automaticky ji otevirani je ignorovan, znovu nactou ¢as pauzy
zavie po uplynuti pauzy | béhem pauzy znovu nacte
jeji dobu trvani a béhem
zavirani okamzit€ otevird
AP | Automatika Impulz OPEN otevie Impulz OPEN béhem Zaviraci fotobunky
Krok za krokem branu a automaticky ji otevirani a béhem pauzy znovu nactou ¢as pauzy
zavie po uplynuti pauzy | zastavi operaci, reverzuje
b&hem zavirani
b Poloautomatika Logika se dvéma OPEN A impulz béhem Fotobunky béhem
,»0“ (OPEN B oddélenymi piikazy: zavirani otevira a impulz pohybu reverzuji pohyb
zavira) Impulz OPEN A CLOSE béhem otevirani
otevira, impulz CLOSE | zavira
zavird
c Mrtvy muz Logika se dvéma OPEN A impulz béhem Fotobutiky béhem
(OPEN B zavird) | oddélenymi ptikazy: zavirani otevira a impulz pohybu reverzuji pohyb
Drzeni OPEN A otevira, | CLOSE béhem otevirani
drzeni CLOSE zavira zavird
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£ — POLOAUTOMATICKA LOGIKA
LOGIKA ,,E« IMPULZY
STAV OPEN A OPEN B CLOSE STOP FSW OP FSW CL FSW CL/OP
AUTOM (ZAVRIT)
SYST.
ZAVRENO Otevie Otevie Castecné Zadny efekt Zadny efekt (OPEN potlageno) Zadny efekt Zadny efekt (OPEN
potlaceno)
BEHEM Zastavi Zastavi * Zavie Zastavi * Reverzuje Zadny efekt Zastavi a otvira po
OTEVIRANI 6] uvolnéni (OPEN
zastavi*, ulozi-
CLOSE)
OTEVRENO Zavie Zadny efekt Zadny efekt Zadny efekt Zadny efekt
(1) Zavie (OPEN/CLO (CLOSE (OPEN/CLOSE
SE potlaceno) potlaceno) potlaceno)
BEHEM Zastavi * Zadny efekt Reverzuje (2) Zastavi a otvira po
ZAVIRANI uvolnéni (OPEN
Otevie Zadny efekt zastavi* — ulozi
CLOSE)
ZASTAVENO Zadny efekt Zadny efekt Zadny efekt Zadny efekt (OPEN
3 Zavte (OPEN/CLO | (OPEN potlageno) (CLOSE zastavi*, ulozi
SE potlaceno) potlaceno) CLOSE.)
EF — POLOAUTOMATICKA (KROK ZA KROKEM) LOGIKA
LOGIKA IMPULZY
o E P“
STAV OPEN A OPEN B CLOSE STOP FSW OP FSW CL FSW CL/OP
AUTOM (ZAVRIT)
SYST.
ZAVRENO Otevie Otevie &asteénd Zadny efekt Zadny efekt (OPEN potlateno) Zadny efekt Zadny efekt (OPEN
potlaceno)
BEHEM Zastavi Zastavi * Zavie Zastavi * Reverzuje Zadny efekt Zastavi a otvira po
OTEVIRANI 1) uvolnéni (OPEN
zastavi*, ulozi-
CLOSE)
OTEVRENO Zavte Zadny efekt Z4adny efekt Zadny efekt Zadny efekt
(1) Zavie (OPEN/CLO (CLOSE (OPEN/CLOSE
SE potlaceno) potlaceno) potlaceno)
BEHEM Zastavi * Zadny efekt Reverzuje (2) Zastavi a otvira po
ZAVIRANI uvolnéni (OPEN
Zastavi Zadny efekt zastavi* — ulozi
CLOSE)
ZASTAVENO | Restartuje pohyb opa¢nym Zadny efekt Zadny efekt Zadny efekt Zadny efekt (OPEN
* smérem. Po signalu STOP ZAVIRA (OPEN/CLO | (OPEN potlageno) (CLOSE zastavi*, ulozi
vzdy zavira. SE potlaceno) potlaceno) CLOSE.)

(1) — Zacne-li cyklus signalem OPEN-B, je provedeno uplné otevieni
(2) — Operaci je mozné modifikovat v programovani
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5F — AUTOMATICKA , BEZPECNOSTNI“ (KROK ZA KROKEM) LOGIKA
LOGIKA IMPULZY
==n
STAV OPEN A OPEN B CLOSE STOP FSW OP FSW CL FSW CL/OP
AUTOM (ZAVRIT)
SYST.
ZAVRENO Otevie, zavie | Otevie Gastetng, | Zadny efekt Zadny efekt (OPEN potlateno) Zadny efekt Zadny efekt (OPEN
po uplynuti zavie po potlaceno)
pauzy uplynuti pauzy
BEHEM Zastavi * Reverzuje Dokon¢i otevirani, Zastavi a otvira po
OTEVIRANI Zastavi (1) Zastavi * Zavie poté zavie bez uvolnéni (OPEN
pauzy zastavi*, ulozi-
CLOSE)
OTEVRENO Zavie Zastavi* Zadny efekt Zastavi,
V PAUZE Q) Zavie Zavira po uvolnéni
BEHEM Zastavi * Zadny efekt Reverzuje (2) Zastavi a otvira po
ZAVIRANI 3 uvolnéni (ulozi
Zastavi * Zadny efekt CLOSE)
ZASTAVENO Restartuje pohyb opa¢nym o Zadny efekt Zadny efekt Zadny efekt Zadny efekt (OPEN/
ks smérem. Po signalu STOP vzdy ZAVIRA (OPEN/CLO | (OPEN potlaceno) (CLOSE CLOSE potlageno)
zavira. SE potlaceno) potlaceno)
H—- AUTOMATICKA LOGIKA
LOGIKA ,, M« IMPULZY
STAV OPEN A OPEN B CLOSE STOP FSW OP FSW CL FSW CL/OP
AUTOM (ZAVRIT)
SYST.
ZAVRENO Otevie, zavie | Otevie Gastetné, | Zadny efekt Zadny efekt (OPEN potlaceno) . Zadny efekt (OPEN
po uplynuti zavie po Zadny efekt potlaceno)
pauzy uplynuti pauzy
BEHEM ’ . 5 Zastavi * Reverzuje 5 Zastavi a otevira po
OTEVIRANI Zadny efekt Zadny efekt Zavie Zadny efekt uvolnéni (ulozi
(1) CLOSE)
OTEVRENO Znovu nacte Znovu nacte Zavre Zastavi* Zadny efekt Znovu nacte dobu pauzy
V PAUZE dobu pauzy dobu pauzy (Zavirani potlaceno)
@
BEHEM Zastavi * Zadny efekt Reverzuje (2) Zastavi a otevira po
ZAVIRANI uvolnéni (ulozi
Otevie Zadny efekt CLOSE)
ZASTAVENO Zadny efekt Z4adny efekt Zadny efekt Zadny efekt (OPEN/
&3 Zavte (OPEN/CLO | (OPEN potlageno) (CLOSE CLOSE potlageno)
SE potlaceno) potlaceno)

(1) — Zaéne-li cyklus signalem OPEN-B, je provedeno uplné otevieni
(2) — Operaci je mozné modifikovat v programovani
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AP — AUTOMATICKA (KROK ZA KROKEM) LOGIKA
LOGIKA IMPULZY
AP
STAV OPEN A OPEN B CLOSE STOP FSW OP FSW CL FSW CL/OP
AUTOM (ZAVRIT)
SYST.
ZAVRENO Otevie, zavie | Otevie astetng, | Zadny efekt Zadny efekt (OPEN potlateno) Zadny efekt (OPEN
po uplynuti zavie po Zadny efekt potlaceno)
pauzy uplynuti pauzy
BEHEM Zastavi * Reverzuje (ulozi 5 Zastavi a otevira po
OTEVIRANI Zastavi* (1) Zastavi* Zavie OPEN) Zadny efekt uvolnéni (ulozi
CLOSE)
OTEVRENO Zastavi* (1) Zastavi* Zavie Zastavi* Zadny efekt Znovu naéte dobu pauzy
V PAUZE (Zavirani potlaceno)
BEHEM . Zastavi * Zadny efekt Reverzuje (2) Zastavi a otevira po
ZAVIRANI uvolnéni (OPEN
Otevie Zadny efekt zastavi*, ulozi
CLOSE)
ZASTAVENO Zadny efekt Zadny efekt Zadny efekt Zadny efekt (OPEN/
ks Zavie (OPEN/CLO | (OPEN potlaceno) (CLOSE CLOSE potlageno)
SE potlaceno) potlaceno)
b — POLOAUTOMATICKA ,,B“ LOGIKA (OPEN-B VSTUP MA FUNKCI ZAVIRE])
LOGIKA ”b“ IMPULZY
STAV OPEN A OPENB CLOSE STOP FSW OP FSW CL FSW CL/OP
AUTOM (ZAVRIT)
SYST.
ZAVRENO Otevie, zavie Zadny efekt (OPEN potlateno) Zadny efekt (OPEN
po uplynuti Zadny efekt Zadny efekt potlaceno)
pauzy
BEHEM Zastavi * Reverzuje . Zastavi a zavira po
OTEVIRANI | Zastavi* (1) Zavie Zadny efekt uvolnéni (uloZi
OPEN/CLOSE)
Zastavi* (1) Zavie Zadny efekt (OPEN/ Zadny efekt Zadny efekt Zadny efekt (OPEN/
OTEVRENO CLOSE potlaceno) (CLOSE CLOSE potlaceno)
potlaceno)
BEHEM ’ Zastavi * Zadny efekt Reverzuje (2) Zastavi a otevira po
ZAVIRANI . uvolnéni (ulozi
Otevie Zadny efekt OPEN/CLOSE)
ZASTAVENO Otevte Zavie Zadny efekt Z4dny efekt Zadny efekt Zadny efekt (OPEN/
* (OPEN/CLOSE (OPEN potlaceno) (CLOSE CLOSE potlaceno)
potlaceno) potlaceno)

(1) — Zacne-li cyklus signalem OPEN-B, je provedeno uplné otevieni
(2) — Operaci je mozné modifikovat v programovani
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L — DEAD-MAN (MRTVY MUZ) LOGIKA (OPEN-B VSTUP MA FUNKCI ZAVIREJ)
LOGIKA .« DRZENI PRIKAZU IMPULZY
STAV OPEN A OPENB [ CLOSE STOP FSW OP FSW CL FSW CL/OP
AUTOM (ZAVRIT)
SYST.
ZAVRENO Otevira Zadny efekt (OPEN potlateno) Zadny efekt (OPEN
Zédny efekt Zédny efekt potlaceno)
BEHEM . Zastavi * Reverzuje 5 Zastavi a zavira po
OTEVIRANI Zadny efekt Zavira Zadny efekt uvolnéni (ulozi
OPEN/CLOSE)
Zadny efekt Zavira Zadny efekt (OPEN/ Zadny efekt Zadny efekt Zadny efekt (OPEN/
OTEVRENO CLOSE potlaceno) (CLOSE CLOSE potlaceno)
potlaceno)
BEHEM Zadny efekt Reverzuje (2) Zastavi a otevira po
ZAVIRANI Otevie Zastavi * uvolnéni (ulozi
Zadny efekt OPEN/CLOSE)
ZASTAVENO Otevie Zavira Zadny efekt Zadny efekt Zadny efekt Zadny efekt (OPEN/
* (OPEN/CLOSE (OPEN potla¢eno) (CLOSE CLOSE potla¢eno)
potlaceno) potlaceno)

(1) — Zacne-li cyklus signalem OPEN-B, je provedeno tplné otevieni
(2) — Operaci je mozné modifikovat v programovani

Poznamka:

Tento manual byl sestaven s nejveétsi peclivosti, nicméné se nelze o n€j nikterak pravné opirat.
Vyrobce si vymezuje pravo zménit obsah tohoto manualu bez ptedchoziho upozornéni.
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